D -01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbdtowej specyfikagchhicznej (SST) as wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robot zwzanych ze zdciem warstwy humusu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) standekiument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6ét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych sST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych ze zdciem
warstwy humusu wykonywanych w ramach robot przygateczych i obejmuy mechaniczne zebranie
warstwy ziemi urodzajnegrednio 10 cm z odwiezieniem i hatldowaniem w pryzonaz odwiezieniem
nadmiaru poza teren budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wyraa@ ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotysze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogophke1.5.

1.3. Okreslenie grupy, klasy i kategorii rob6t wg Wspolnego ®wnika Zaméwien CPV:

Grupa robot: 451 Przygotowanie terenu pod budow
Klasa robét: 4511 Roboty w zakresie burzenia i ikb obiektow budowlanych, roboty ziemne
Kategoria robo6t: 45111 Roboty w zakresie burzemiboty ziemne

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprzt do zdjecia humusu

Do wykonania rob6t zwizanych ze zdciem warstwy humusu nie nadegj st do powtornego tycia
nalezy stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
- przystosowane do tego celu koparki,
- fopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania robo6t ziemnych — w miejscactziggrawidtowe
wykonanie robdt spetem zmechanizowanym nie jest foe,
- koparki i samochody samowytadowcze — w przypattknsportu na odlegddé wymagajca zastosowania
takiego spretu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotyseze transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganéneaj pkt 4.



4.2. Transport humusu

Humus naley przewozt transportem samochodowym. Wylstodka transportu zatg od odlegtdci,
warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogoélne” pkt 5.
Teren pod budogwdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach okopawinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien &pczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byzdigta z przeznaczeniem do 7piejszego @ycia przy humusowaniu,
umocnieniu skarp i rowdw oraz do innych czy§mmkreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie
nadmiaru humusu powinnobwykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazarizymiera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem przystosowanych gio ¢elu koparek,
réwniarek lub spycharek. W wgtkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nievjgstarczajce dla
prawidiowego wykonania robot, wzginie mae stanowd zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna
gruba¢ warstwy humusu, asiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robot, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz nydh miejscach
okreslonych w dokumentaciji projektowej lub wskazanychegar Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humususrednio 10 cm.

Zdjety humus nalgy sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusainny by
przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przei@eayszczeniem, a ta& najedzaniem
przez pojazdy. Nie natg zdejmow& humusu w czasie intensywnych opadow i béeganio po nich, aby
unikna¢ zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéinid’6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jak&zi robot polega na wizualnej ocenie komplétiasunécia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-Q0@MWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy, oznakowania poziomego jest ifmetr kwadratowy) powierzchni naniesionych
oznakowa lub liczba umieszczonych punktowych elementéw askbwych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-000MNymagania ogdine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platroi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhwykonania robét obejmuije:
- o0znakowanie miejsca prowadzonych robot,
- mechaniczne zebranie warstwy ziemi urodzajnej gfuednio 10 cm z odwiezieniem i hatldowaniem w
pryzmy oraz odwiezieniem nadmiaru poza teren budowy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.



