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ZADANIE: Odbudowa mostu w ciagu drogi powiatowej nr K1928 Myslenice-Wisniowa

w km 5+260 w miejscowosci Leki i Trzemesnia, gmina MySlenice, pow. Myslenicki.

1.

1. Cel i zakres opracowania

Opracowanie swoim zakresem obejmuje sporzadzenie projektu organizacji ruchu

naczas robot zwigzanych z odbudowa obiektu mostowego w ciggu drogi powiatowej

nr K1928 w km 5+260, w m. Leki-Trzemesnia, gmina Myslenice, pow. myslenicki.

no

Podstawa prawna

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury 1 Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkéw technicznych, jakimi powinny odpowiada¢ drogi publiczne 1 ich
usytuowanie (Dz. U. 2016, poz. 124)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r w sprawie

szczegOlowych warunkoéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru

nad tym zarzgdzaniem (Dz. U. z dnia 14 kwietnia 2017 roku poz. 784 tekst jednolity)

Ustawa Prawo o ruchu drogowym z dnia 20 czerwca 1997 r. (tekst jednolity

Dz.U.2021.0.450)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie

szczegotowych warunkow technicznych dla znakoéw 1 sygnatow drogowych oraz

urzadzen bezpieczefnstwa ruchu drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach

(Dz. U.z dnia 3 lipca 2003.)

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych (Dz.U.2021.0.1376 t. j.)

Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z

dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakéw i sygnatow drogowych (Dz. U. 2019 poz.2310)

Ustalenia z Zamawiajacym.

Wizja w terenie.



®
E PRO Projekt czasowej organizacji ruchu —

DP K1928 w m. Le¢ki - Trzeme$nia

PRACOWNIA INZYNIERSKA

IWONA GRYGLAK
3. Opis stanu istniejacego

Roboty prowadzone beda w obrgbie pasa drogowego DP nr K1928 w m. kLeki

i Trzemesnia, gm. Myslenice, pow. myslenicki. Prace obejmowa¢ beda odcinek drogi

powiatowe] K1928 w km 5+185 + 5+310. Droga powiatowa na przedmiotowym odcinku

posiada jezdni¢ 0 nawierzchni bitumicznej o szerokosci ok. 6,0m, jednostronny ciag pieszy
o szerokosci okolo 1,50m, o réznej nawierzchni. Na odcinku od obiektu mostowego
w kierunku miejscowosci Leki ciag pieszy posiada nawierzchni¢ bitumiczng, natomiast
w kierunku miejscowosci Trzemes$nia nawierzchni¢ z kostki brukowej betonowej. Droga
posiada jednostronne pobocze utwardzone o zmiennej szerokosci. Na odcinku prowadzonych
prac odbywa si¢ $redni ruch kotowy oraz maty ruch pieszy.

Inwentaryzacja stanu istniejgcego oznakowania poziomego, pionowego i1 urzadzen

bezpieczenstwa ruchu drogowego wykonana zostata w dniu 29.11.2021r.

4. Oméoéwienie opracowania

W zwigzku z odbudowa mostu w ciggu drogi powiatowej nr K1928 w km 5+260
konieczne jest wprowadzenie tymczasowej organizacji ruchu. Roboty drogowe w zakresie
omawianego opracowania zostang podzielone na cztery etapy.

Lokalizacje przedmiotowe] inwestycji przedstawiono na rys. nr 1 ..Orientacja”.

Prace obejmowac beda

- wykonanie obiektu mostowego tymczasowego wraz z dojazdami i wiaczeniami do drogi
powiatowej

- budowg nowego obiektu mostowego w lokalizacji dotychczasowego obiektu

- rozbiorke istniejacego obiektu mostowego

- wykonanie tymczasowych ciaggéow pieszych

- przebudowe najazdéw do mostu na odcinkach okoto 10,0m wraz z wymiang peinej
konstrukcji jezdni drogi powiatowej

- wymiane nawierzchni $cieralnej na odcinku objetym opracowaniem, tj. w km 5+185+5+310
- przebudowe ciggu pieszego

- wymiang istniejacych barier drogowych

- wycinke drzew i krzewow
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Wyzej przedstawione prace opracowywanego odcinka zostang podzielone na IV etapy. Na
czas trwania prac przygotowawczych tj. wykonania tymczasowego obiektu mostowego wraz
z ciggami pieszymi, prac rozbiorkowych obiektéw tymczasowych oraz wymianie nawierzchni
na odcinku objetym opracowaniem zostanie zajety jeden pas ruchu; zostanie utrzymana szer.
jedni min. 2,75m (wyjatkowo lokalnie 2,5 m). Ruch pojazdow w etapach 111 i IV odbywac si¢
bedzie przy recznym kierowaniu ruchem na czas dziennej dziatki roboczej oraz przy pomocy
sygnalizacji $wietlnej w godz. 17-7 (przez calg dob¢ w weekendy i $§wigta). Ruch pojazdow
w etapie Il odbywa¢ sie bedzie przy pomocy sygnalizacji swietlnej catodobowej (w tym
w weekendy i $wigta). Przed sygnalizacja zostang wyznaczone linie warunkowego
zatrzymania. W etapach 11l oraz IV do kierowania ruchem zostang wyznaczeni wyszkoleni
pracownicy firmy Wykonawczej. Obszar rob6t zostanie szczelnie wygrodzony za pomoca
tablic U-3d, U-21a/b (lub U-20a w przypadku wykopow powyzej 0,5m) oraz zapor U-20b
i U-20c wraz ze znakiem B-41 i tabliczkg T-0 ,,PrzejsScie drugg strong drogi”. W przypadku
glebokich wykopow za tablicg U-3d oraz zaporg U-20b nalezy usypac¢ pryzmy piasku. Na
wygrodzeniu projektuje si¢ lampy drogowe barwy zoltej. W ciggu DP K1928 projektuje sie
znaki A-12b/c, A-14, A-29 (w etapach z sygnalizacjg $wietlng), A-30 z tabliczkg T-18, B-25
oraz B-33 (30km/h). Wprowadzone ograniczenia zostang odwotane przez znak B-42.
Na obszarze objetym opracowaniem nie zainwentaryzowano skrzyzowan z drogami
publicznymi. Niemniej jednak, z uwagi na bliska lokalizacj¢ zjazdu z drogi powiatowej na
droge wewngtrzng, projektuje si¢ na drodze wewnetrznej oznakowanie ostrzegawcze F-6
z piktogramami znakow A-14 ,,Roboty na drodze” oraz A-30 ,,Inne niebezpieczenstwo”, ktore
nalezy pozostawi¢ na caty okres realizacji zadania.

Po zakonczeniu dziennej dziatki robdt w etapie | przywrocona zostanie petlna szeroko$é

jezdni dla ruchu kotowego i pieszych z nastepujacymi uwagami (tymczasowe oznakowanie

zostanie przysloniete):

e W sytuacji, kiedy po zakonczeniu dziennej dziatki robot na drodze powiatowej
powstanie uskok poprzeczny odcinek taki nalezy z obu kierunkow oznakowaé
za pomocg znakoéw A-11. Schemat nr 1 (rys. nr 7).

e W sytuacji, kiedy po zakonczeniu dziennej dzialki robot na drodze powiatowej
powstanie uskok podhuzny odcinek taki nalezy z obu kierunkow oznakowaé

za pomocg znakow A-30 z tabliczkg T-12. Schemat nr 2 ( rys. nr 8)
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e Sytuacje w ktorej wystapi uskok podluzny i uskok poprzeczny przedstawiono
na schemacie nr 3 (rys. nr 9).

Po zakonczeniu dziennej dziatki roboczej w etapie Il tymczasowe oznakowanie zostanie

utrzymane (sygnalizacja funkcjonowa¢ bedzie przez cata dobe). Dopuszcza sie wprowadzenie

recznego kierowania ruchem w okresach o zwiekszonym natezeniu ruchu kolowego (okres

turystyczny) oraz w  przypadku  wystapienia  znacznych  utrudnien  (zatorOw

1 pogorszonych warunkow atmosferycznych).

Program sygnalizacji oraz opis warunkéw ruchu stanowia zalaczniki nr A1 — A3.

W przypadku powstania nieakceptowalnych warunkow ruchu, Wykonawca wprowadzi

reczne kierowanie przez upowaznionych pracownikow.

Projektowane tymczasowe oznakowanie oraz istniejace znaki pionowe zostana ustawione

(przeniesione) do przepisowej odleglo$ci od pasa pozostawionego dla ruchu pojazddéw (dot.

znakdéw oznaczonych jako .do przen”). Znaki zostana ustawione poza obrebem

prowadzonych robot w kilometrazu zblizonym do dotychczasowego.

Wykonawca winien uniemozliwi¢ za pomoca odpowiedniego wygrodzenia przechodzenie

pieszym przez jednie barierami U-20c, na calej dlugo$ci odcinkdow pomiedzy liniami

zatrzyman P-14 przy sygnalizatorach.

Wykonawca uzgodni indywidualnie z mieszkancami posesji oraz wilascicielami podmiotéw

znajdujacych sie w obrebie drogi zastepczej 1 odcinka robot sposéb korzystania ze zjazdow

oraz zapewnienia bezpiecznego dojscia pieszych do posesji.

Po zakonczeniu prac w danym etapie wprowadzona zostanie czasowa organizacja
przedstawiona dla kolejnego etapu i/lub przywrocona stata organizacja ruchu (wedtug
odrgbnego opracowania).

Schemat oznakowania na czas realizacji prac zakresu przedstawiono na rys. nr 2-6.

Ze wzgledu na zakres robot przewidziany do realizacji, wystapia nastepujace

zagrozenia i utrudnienia tj.:

- zagrozenia zwigzane z pracq sprzetu budowlanego w obrebie pasa drogowego;

- koniecznos¢ zamkniecia pasa ruchu drogi powiatowej i wprowadzenia ruchu wahadfowego;
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- koniecznos¢ wprowadzenia recznego kierowania ruchem oraz sygnalizacji swietlnej
- koniecznos¢ przekierowania pieszych na drugq strong jezdni,

e Wykonawca robét dopelni wszelkich staran, aby zminimalizowa¢ powstale
utrudnienia oraz maksymalnie mozliwie skrocié¢ czas prowadzonych robot.

e Na 7 dni przed rozpoczeciem robot Wykonawca poinformuje przylegle firmy
o zaistnialych utrudnieniach na przedmiotowym odcinku drogi.

e Wykonawca przez caly okres prowadzonych prac zapewni dojazd stluzbom
ratunkowym do budynkéw w rejonie ktéorych prowadzone beda roboty
budowlane.

e Wykonawca bedzie prowadzi¢ roboty w sposob zapewniajacy bezpieczenstwo

wszystkim uczestnikom ruchu drogowego.

Przewidywany termin wprowadzenia czasowej zmiany organizacji ruchu: 11l kwartal
2022r.

Przewidywany czas trwania robot:

Etap I: 2 x 2 tygodnie (2 tygodnie dla robot przygotowawczych, tj. budowy obiektow
tymczasowych oraz 2 tygodnie dla rob6t rozbiorkowych obiektow tymczasowych)

Etap Il: 4-5 miesigcy

Etap I11: 1-2 tygodnie

Etap IV: 1-2 tygodnie

4.1 Komentarz do otrzymanych opinii:
Komentarz do opinii  Zarzad Drég  Powiatowych w  MysSlenicach,  znak:

ZDP.OR.4511.01.2021, z dnia 03.01.2022 r:
- brak uwag.

Komentarz do opinii  Komendanta Powiatowego Policji w Myslenicach, znak:
GOR.5321/1.101.2021, z dnia 26.01.2022 r:

Ad.1 — uwaga uwzgledniona w projekcie w zakresie ograniczenia predkosci B-33(30). Po

przeanalizowaniu zakresu roboét zaplanowanych w Etapie Nr 1 zrezygnowano z zastosowania
tabliczki T-18a.



®
‘a, PRO Projekt czasowej organizacji ruchu —
l\ DP K1928 w m. Le¢ki - Trzeme$nia

PRACOWNIA INZYNIERSKA

IWONA GRYGLAK

Ad.2 — uwaga uwzglgdniona w projekcie. Rejony robot nie przeznaczone do ruchu lub postoju
pojazdow oraz ruchu pieszych wygrodzone zostaly zaporami szczelnymi U-20a. Zalecenie co
do szczelnego wygrodzenia ruchu pieszych w strefie robot zaimplementowano do Etapu Nr 2
wygradzajac zaporami szczelnymi U-20c likwidujagc w tym zakresie mozliwos¢ wygrodzenia
tablicami U-21b.

Ad.3 — uwaga uwzgledniona w projekcie. Zaprojektowano zapory U-20b ze znakiem B-1 oraz
lampami U-35b (ze $wiatlem czerwonym). Pozostawiono pierwotnie zaprojektowane pryzmy
piasku.

Ad.4 — uwaga uwzgledniona w projekcie. Zaprojektowano na zaporze U-20b lampy U-35b
(ze swiatlem czerwonym).

Ad.5 - uwaga uwzgledniona w projekcie. Zaprojektowano na zaporze U-20b lampy U-35b (ze
$wiattem czerwonym), dostosowano oznakowanie ostrzegawcze A-12b/A-12c zgodnie
zaplanowanym zakresem prac.

Ad.6 — uwaga uwzglgdniona w projekcie. Dokonano stosownych korekt oznakowania
ostrzegawczego w czesci rysunkowe;.

Ad.7 — uwaga uwzgledniona w projekcie. Dokonano stosownych korekt oznakowania
ostrzegawczego w czgsci rysunkowe;.

Ad.8 — uwaga uwzgledniona w projekcie W czgéci opisowej — uwagi koncowe.

Ad.9 — uwaga uwzgledniona w projekcie W czesci opisowej — uwagi koncowe.

Ad.10 — uwaga uwzgledniona w projekcie W czesci opisowej — uwagi koncowe.

Ad.11 — uwaga uwzglgdniona w projekcie W czesci opisowej — uwagi koncowe.

Orientacyjny okres trwania robot moze ulec zmianie w przypadku wystapienia

utrudnien w realizacji. Kolejnos¢ realizacji etapow nie moze zosta¢ zmieniona.

5. Uwagi koncowe

Oznakowanie (wielko$¢ znakow, wysokos¢ ich umieszczenia, odlegto$¢ od krawedzi
drogi) nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003
r w sprawie szczegétowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnalow drogowych oraz

urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i1 warunkow ich umieszczenia na drogach
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(Dz. U. Nr 220, poz. 2181) i Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie

drogowym”.

Pozostate zabezpieczenia nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami BHP
na czas prowadzonych robét.

W  czasie robot nalezy kontrolowa¢ stan techniczny tymczasowych znakéw
drogowych, pionowych oraz zabezpieczenie miejsca prowadzonych robot.

Stosowane znaki i tablice nie mogg zastaniac istniejagcego 0znakowania, za wyjatkiem
znakow 1 tablic, ktore muszg by¢ zastonigte i winny by¢ o grupe wigksze niz istniejace, na
jednym wsporniku mogg znajdowaé si¢ max. 3 znaki, min. odlegtos¢ miedzy znakami
w terenie zabudowanym 10 m.

Znaki ostrzegawcze nalezy umieszcza¢ przed miejscami niebezpiecznymi dla
dopuszczalnej predkosci V < 60 km/h w odlegtosci 50-100 m — dopuszcza si¢ odlegtosé
mniejsza, jezeli jest ot miejsce o bardzo ograniczonej przestrzeni.

Na kazdym etapie robdt nalezy zapewni¢ uprawnione osoby do kierowania ruchem
drogowym. Musza one by¢ ubrane w odziez ostrzegawcza o barwie pomaranczowej lub zottej
I wyposazone w elementy odblaskowe utatwiajgce spostrzeganie przez kierujacych. Ponadto
muszg by¢ wyposazone W tarcze do zatrzymywania pojazdéw lub latarki ze Swiattem
czerwonym w zalezno$ci od pory dnia i warunkow atmosferycznych oraz posiada¢ tacznosé
bezprzewodows.

W czasie prowadzenia robot nalezy zapewni¢ statg kontrolg ustawionego oznakowania
a stwierdzone usterki niezwtocznie likwidowac.

W  przypadku nieakceptowalnego  harmonogramu  Sygnalizacji  $wietlnej
w stosunku do wystepujacego ruchu nalezy wprowadzi¢ rgczne kierowanie przez

uprawnionych pracownikow.



