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D-01.01.01 ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNKTOW
WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STd wymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t w budowy chodnika wraz z poszerzeniem drogi powiatowej nr
K1625 Tenczyn - Glisne w miejscow Tenczyn gmina Lubie

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargow
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia Robét zawanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie
projektowanej drogi powiatowej nr K1625 Tenczyn - Glisne w miejséomicenczyn gmina
Lubien.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysokd&ciowych
W zakres RobOt pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokasciowych wchodaz:

a) wytyczenie w oparciu o zaktualizovaprzez Wykonawg osnowe geodezyja oraz dane
projektowe punktéw gtéwnych trasy oraz zastabilizowanie sytuacyjne i w§Eoke,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie o0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysédéiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie sytuacyjne i wysakiowe miejsca przekrojow poprzecznych iich
elementdéw zgodnie z Dokumentaéjrojektova,

e) zastabilizowanie punktbw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniseozeoraz
oznakowanie w sposob utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie nadue do
zakaczenia okresu gwarancyjnego.

1.4.0Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okienia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
Polskimi Normami i z definiciami podanymi w ST DM-00.00.00 ,Wagania ogolne”
pkt 1.4.

1.5.0g6Ine wymagania dotycrce Robot
Ogdélne wymagania dotygze Robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1.0g06Ilne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2.Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktow osi trasy najestosowa:

- pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym albo rury metalowe o dhégo
okoto 0,50 metra — dla punktéw zlokalizowanych na gruncie,

- gwozdzie z fola lub prty stalowe — dla punktow zlokalizowanych w nawierzchni
asfaltowe).

Pale drewniane powinny néiérednic od 0,15 do 0,20 m i dlugébod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianesrednicy od
0,05 do 0,08 m i dlugmi okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istadej nawierzchni
gwozdzie lub pety stalowesrednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 m.

"Swiadki" powinny mig diugai¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

Jako repery robocze rmma wykorzysta punkty state na stabilnych budowlach wzdtu
trasy.

Do wyznaczenia przekrojow poprzecznych zme wywaé palikow drewnianych,
rurek lub petow stalowych.

Do stabilizacji punktow wysokciowych — reperéw roboczych (kiedy zajdzie
potrzeba ich odtworzenia lub zggczenia), naley uzy¢ stupkow betonowych.

Do wykonania opisow i oznaazgeunktéw mana wywa farby chlorokauczukowe;j
w dowolnym kolorze oprdcz biatego.

3. SPRZET

3.1.0g06lne wymagania dotycgce sprztu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt 3.

3.2.Sprzt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naley stosowa
nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,



D-01.01.01 Odtworzenie ( wyznaczenie ) trasy i péwkwysokdciowych
DP K1625 Tenczyn - Glisne
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wyso&aych
powinien gwarantow@auzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4.  TRANSPORT

4.1.0gd6lne wymagania dotycgee transportu
Ogdlne wymagania dotygeze transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2.Transport sprzetu i materiatdw
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy oma przewozi dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g0Ine zasady wykonania Robot
Ogodlne zasady wykonania Robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 5.

5.2.Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny éywykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami
GUGIK [od 1 do 7].

Przed przysipieniem do Robdét Wykonawca powinien pegejpd Zamawiacego
.Materialy geodezyjne” (zawarte w Dokumentacji Projektowe))rzeitne do wykonania
rob6t wymienionych w pkt.1.3.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegdétowego wytyczenia
Robdét.

Prace pomiarowe powinny &bywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wszystkie Roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez/hiera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i punktynealnie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia ofagace w sposob wyfay i jednoznaczny charakterysgyk
i potozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznatzmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania Robot. Zadi znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostam zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia Robot, to zpstae odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtoweraelRobot
naleza do obowazkéw Wykonawcy.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczeniecdzawmasypow
i wykopow na powierzchni terenu (oklenie granicy Robot), zgodnie z Dokumengacj
Projektowy oraz w miejscach wymagaych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
Robat i w miejscach zaakceptowanych przemiera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopow naky stosowa dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalgy stosowd w przypadku nasypow o wysolad
przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub
wiechami naley dostosowé& do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.
Odlegia¢ ta co najmniej powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwiac wykonanie nasypow
i wykopow o ksztalcie zgodnym z DokumentgBjrojektova.

5.3.Wymagania dla prac pomiarowych
Wykonawca wykona roboty wymienione w ST z zachowaniem wymieniony&) ni

wymaga:

- punkty osi trasy powinny I8y zastabilizowane materiatami oklenymi w pkt.2
i dodatkowo oznaczone palikami pomocniczyminjadkami”),

- repery robocze powinny bByosadzone w gruncie lub zlokalizowane na elementach
budowli w sposdb wykluczagy osiadanie,

- punkty osnowy pomiarowej i repery powinnycbgowiazane dwukrotnym pomiarem do
punktow poligonizacji p@éstwowej i reperow pastwowych,

- tolerancja odtworzenia (wyznaczenia) punktéw:

a) dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
Dokumentacji Projektowej nie me by¢ wicksze ni 5cm,

b) rzedne wysokéciowe punktéw naley wyznaczy z doktadnécia do 1cm.



D-01.01.01 Odtworzenie ( wyznaczenie ) trasy i péwkwysokdciowych
DP K1625 Tenczyn - Glisne

- przekroje poprzeczne naje wyznaczy¢ w miejscach okrdonych w Dokumentacji
Projektowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakéci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2.Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru Rob6t
Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0g0Ine zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2.Sposobb odbioru Robot

Odbiér Robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasgfe na podstawie
szkicow, dziennikdw pomiarow geodezyjnych i protokétu z kontroli geodezyjneje ktor
Wykonaweca przedktada tgnierowi.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.0g0Ine ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatdei podano w ST DM-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.
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9.2.Cena jednostki obmiarowe]
Cena 1 km wykonania Robét obejmuije:
- wykonanie wytyczenia,
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysiokaych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- zakup i transport materiatéw potrzebnych do wytyczenia,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- 0znakowanie robot wytyczeniowych w czasie ich wykonywania.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdllne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GtowrnydUszodezji
I Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoikawe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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. Ustawa z dnia 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U.Nr 3thigjsaymi
zmianami).



