D - 06.03.01 BECZNE PLANTOWANIE GRUNTU RODZIMEGO | SKARP

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaojhtécznej (SST) & wymagania dotyere wykonania i
odbioru robét zwjzanych z plantowaniem gruntu rodzimego i skarp.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanakiuchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych plantowaniem gruntu
rodzimego i skarp dla potrzeb gdzenia trawnikéw

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Gunt rodzimy - cz$¢ pasa drogowego ulic nieutwardzonego nawierzchnagrogowymi przeznaczona
w dokumentacji technicznej pod gozenie trawnikow.

1.4.2. Pozostale oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjrie 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” gkt

3.2. Sprat do plantowania

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t okénych w niniejszej SST powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- szpadle,

- fopaty.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalie” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéine zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Plantowanie gruntu rodzimego

Plantowanie gruntu rodzimego by wykonywane ¢cznie za pomagtopat.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.

6.2.. Spadki poprzeczne gruntu

Spadki poprzeczne skarp i korony gruntu powinny Z;yodne z dokumentagcprojektows, z toleranci = 1%.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@W@ymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanych roboét.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00@0Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektova i SST, po akceptacji przezzyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd6lne” gkt



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firobét obejmuije:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- reczne plantowanie gruntu rodzimego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laborateyj

10.2. Inne materialy

1. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowsoty ziemne.



